Navod ke konfiguraci modulu ZHLAVIK funkce ver 3.0

1. Seznam uprav a zmén ve funkci

Od funkce V2.4 je implementovano mnoho zmén , spocivajicich hlavné v rozsifeni poctu periferiii a s tim souvisi zmény
v dialozich SW. Déle je dopnéna moznost ovladani zhlavika ptes DCC povely.

2. Propojeni modulu a PC

Ptipojeni modulu ZHLAVIK? je pomoci 3 Zzil. kabelu, ktery se pfipojuje na 3 pin konektor LINK a Port RS232. Kabel je nutné
zhotovit, dle rozpisu nize v tabulce. Je-li pocita¢ vybaven pouze rozhranim USB, je tfeba pomoci zakoupené¢ho adaptéru
USB/RS232 a ovladaci nainstalovat virtudlni port COM na PC.

T|F|<<|3 Zapojeni pinti konektoru LINK na konektor RS232 (Cannon 9, zditky, €. pinu)
T=2
G R-3
konektor LINK, RS232 G=5
zdroj DC 12V zdroj DC12V
(e} [} o Q
PC 5 PC g
= 2 ZHL
o ZHL g
= — USB =
J— RS232 & p—
— Oy — — RS232 L
S kabel RS232
I%' kabel RS232 f N -<
Obr.- A) Pripojeni PC - rozhrani RS232 B) s pouzitim prevodniku USB/RS232

Parametry komunikace RS232 na PC (¢islo portu COM) se nastavuji v menu Prenos/Nastaveni RS§232. Po zméné ¢isla COM
portu je nutné program ukoncit a spustit znova.

x
port COM |1 Ev pohled zhora CANNON9
— .
— dutinky,
Cancel — —l— pOhlved
zepredu

Kabel RS232 pro komunikaci se Zhlavkem je 3-vodi¢ovy s konektorem Canon 9, zapojeni dle obrazku vpravo .

Modul ZHLAVIK je vybaven 3x propojkou. Pro rezim konfigurace SW je nutné propojku JPO aktivovat. Modul neni nutné
pfipojovat na I/O signaly, postaci zapnout napéjeni.

3. Test komunikace s modulem

& |TL??/TL??)~ |+~ -~ Pokud je vSe pfipraveno, test funkcnosti komunikace lze provést tlacitkem TEST (obr 2). Vedle
s mosimesie 0 Lo tladitka se zobrazi verze Zhlavika (V2.x), a béhem pienosu musi bliknout oranz. LED dioda.

Test comm | Vo0 Obr. 2
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Neni-li komunikace funkéni, je tfeba provést nasledujici kontrolu:

Priznak

Mozna pfricina

LED dioda neblikne

1) vadna konfigurace COM (viz menu Pfenos/Nastav RS232)
2) vadny kabel, zkontrolujte propojeni

LED dioda blika, ale PC nepfijima

-zkontrolujte  kabel (hlavné spojeni na pin R->2)
- vyzkousSejte jiny port RS322 / jiny USB pfevodnik

Tab. 1 postup kontroly komunikace RS232 - PC

4. Konfigurace modulu ZHLAVIK
[ vk

Soubor Kanfigurace

Ffenos Info

[pof. Joo [kam [oEC[wr Jvz [ [wa [ve [ve [v7 [we [va [wio [ [wiz[viz]vid]vis]vigpopis

- odezdz 1. koleje lj

1 TLZ TL3

TL?? TL??
TL?? TL??
TL?? TL??

TL?? TL??
TL?? TL??
TL?? TL??

3
4
5
E TL?? TL??
7
a
9
10 TL7? TL??

Test comm | 27

RIRIR |- [ ||

Kliknéte na wybrany fadek pro zobrazeni detaild

Obr. 3

V hlavnim okn¢ (obr 3) krome liSty s menu je zobrazena orientacni tabulka definovanych cest. Je to vypis dat z paméti PC,
proto pied dal$i praci je nutné nacit bud’ ulozena data ze souboru nebo data z ZHLAVIKA.

V kazdém tadku je struény vypis které vyhybky jsou fizeny a ndzev dopravni cesty. Celkovy pocet cest u V2.4 je 90 (omezeni
paméti). V tabulce 2 je vysvétleni popisu textii v fadcich tabulky. Vzhledem k tomu, Ze lze spojit 2 ZHLAVIKY dohromady,
sdilet data, je pro identifikaci periferii druhého Zhlavika pouzivan v popisu termin ,,vzdaleny“ (napt. ,,vzdaleny
Kliknutim na vybrany fadek v tabulce se zobrazi detailni menu pro konfiguraci voleb.

které mohou
senzor S1°).

sloupec | popis vysvétlivky

oD Cislo tlagitka ODKUD, 1. stisk

KAM Cislo tlagitka KAM, 1j.2. stisk v poradi

DCC Cislo DCC povley, ktery cestu stavi. funkéni jen pfi povoleném DCC a nastavené bazové
adrese

Vyh. poloha R=rovné, O=odbocka, - = nepouzito

1..16

popis textovy popis cesty neuklada se do paméti Zhlavika, jen datového souboru

tab. 2 Zkratky pouzité ve vypisu tabulky cest

5. Konfigurace periferii — prestavnikil, relé a senzoru

— Pro stavéni cest je nutné nejprve nadefinovat zptisob ovladani
Prestaviiky | Relé 1.1417.32| Relé 1516 | Snimase/det. | Indkace obsaz. | DEC | . e o P
L piestavnikii vyhybek, v menu Konfigurace/konfigurace perifefiii.
prestavhik Typ prestavniku——————————— . . v % . 1~

[ 2] s Dialog je rozdélen na nékolik zalozek.

% pulsni, 0.13ec = motar [trvali wist.]

Puls [x0.3z]

1 = = pulsni, variab. = pulsni, 0.3sec

IU 3‘ Prodlewva mezi prestavniky [+ 0.1 g]

oK |
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5.1 Zalozka Prestavniky

Pro kazdy z 16 prestavnikd vyhybek 1..8 se voli typ fizeni. Typ prestavnikid a ¢asy jsou parovany pro piestavniky na zakladnima
rozsifovacim modulu. Tj vyhybka 1 a 9 maji spole¢nou definici, také 2 a 10 atd.

Pulsni fizeni generuje spinaci impuls o piislusné délce (3 typy) nebo lze statické spinani- vystup zlstava sepnut po dobu platnosti
cesty. Jeden z typl je variabilni puls

Dal§im parametrem je Prodleva mezi prestavniky, coz je ¢asova prodleva mezi pfepinanim piestavnikll v dopravni cesté.
Zadava se v 0.1s, tj udaj 6=0.6sec.

5.2 Zalozka Relé 1..14.17-32

Parametr doba prodlevy sepnuti relé - sepnuti relé je posledni ukon v sekvenci stavéni dopravni cesty, aZ po aktivaci znakd na
navéstidlech. Pokud by byly relé vyuzivany pro spinani napajeni koleji a pohybu vlaku, sepnou se zpozdénim- vlak se rozjede az
po nastaveni cesty. Tento Cas lze variabilné nastavovat po sekundach. Tato doba piestavuje zpozdéni, coz je posledni tkon
v sekvenci stavéni cesty. Po nastaveni navéstidel jsou se zpozdénim sepnuty relé R1..R12 (ty které jsou nadefinovany v cest¢) .
Relé 13,14 spinaji ihned, uz na zacatku stavéni cesty. Lze vyuzit naptiklad pro spinani piejezdové signalizace, zavor aj. Pozor
relé 9..12 mohou mit alternativni funkci indikatoru obsazeni, ktera je prioritnéj$i nez programova funkce cesty.

Konfigurace piestavnikd a funkce zl Konfigurace prestavniki a funkee x|
Prestavriky ek 1.1417.32 | Relé 1516 | Srimageret. | Indikace obsaz | DCC | Prostavniky | Relé 1.1417.32 Rl 1518 | Snimate/det | Indikace obsaz | DCC |
e L o . Relel5————————— Relé 16
Zpozdéni sepnuti relé [+ 1 5] (kromé R13,R14] & souidsti definice cesty & souissti definice cesty
[~ D3etiit kolizi sepruti relé pfi jizdé na stejnou kolej " zapnutijzol. tssku (analog) " zapnuti izol. dssku
" piepinani BG (DCC provoz) " pepinani BG

|1 ﬂv C. navest |1 ﬂv C. havestl
|1 3‘ . senzon |1 3‘ . senzon

u]: | ! Cancel oK | { Cancel

Volba , Kontrola kolize sepnuti relé* je vhodna pro DC napajeni vlakd. Pii navoleni vjezdové a odjezdové cesty na stejnou kolej
se odjezdova relé sepnou az po ukonceni vjezdové cesty, takze se zabrani kolizi napdject z obou zhlavi. Neni-li funkce kontroly
aktivni, sepnou odjezdova relé ihned po navoleni cesty — viz doba prodlevy relé.

5.3 ZaloZzka Relé 15..16
Zde se nastavuje specialni funkce pro relé 15,16, kazdé relé samostatné:

var A) relé 15,16 1ze pouzit jako programovatelné, stejné jako R1..12, spinaji se zpozdénim.

var B) relé 15,16 jsou ,pfifazeny* k vybranému navéstidlu (vjezdové) a spind izolovany tsek pied navéstidlem, pokud je znak
jiny nezZ STOP. Vhodné pro analogové napajeni.

var C) relé 15,16 jsou ,,piifazeny“ k vybranému navéstidlu (vjezdové) a senzoru. Pokud je detekovana aktivace senzoru, navéstilo
ma znak STUJ a neni aktivni Zddna cesta, kterd by tento senzor pouZzivala pro zruSeni cesty, relé sepne. Tato funkce slouzi pro
automatické zastaveni DCC vozidel pfed vjezdovym navéstidlem, kdy relé odepne tsek pied navéstidlem, ptipadné pfipoji
generator brzdového signalu. VySe popsana kombinace podminek se pouziva pro detekci pfijizd€jiciho vozidla (nikoliv
odjizdé&jiciho).

Detaily zapojeni relé jsou popsany v Navodu pro instalaci. Konfigurace piestavnikli a relé se musi ulozit do paméti modulu
ZHLAVIK!!.
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5.4 Zalozka Snimace

Invertovat vstupy detektoru 1-8 — neni-li aktivni, je za signal obsazeni na vstupech DET povazovana TTL uroven L, tj OV.

Jedna se o signaly na desce Zhlaviku.

Je-li aktivni, je za signal obsazeni povazovana TTL Groven H, tj. >4V.

Konfigurace piestaynikd a funkce

Festavniky

I~ Invertovat vstupy detektort DET1..8 (L=valna)

I~ Misto detektorl DET1-8 kontrolovat snimace SH1-8
[~ Invertowat wstupy detektort DETS..16 [L=volna)

[~ Misto detektor DET9-16 kontolovat snimade SMA-16

X

| Fielé 1.1417.32| Relé1516 Snimage/det. | indkace obsaz. | DCC |

Cancel

x|

Misto detektoru kontrolovat snimace 1-8 — je-li aktivni, tak
pro kontrolu volnosti koleje se nepouziva 8+8 vstupi DET
(mistni a vzdalené) ale stavy 8+8 vstupt snimacii (alternativni
nahrada signald z detektord). Jedna se o signaly na desce
Zhlaviku.

Analogicky se konfiguruji vstupy z expanzniho modulu DET
9-16.

5.5 Zalozka Indikace obsazeni

Zde se konfiguruje alternativni funkce relé 9..12, kterda mohou slouzit jako indikator obsazeni. Naptiklad pro usnadnéni fizeni

provozu na skrytém nadrazi.

Konfigurace piestaynikd a funkce

Pestawniky | Felé 1.74 | FRelg1516 | Snimage  Indikace obsaz.|

RS [ R0 [ R11

Indik.ace obzazeni - lokaln detektom/znimace

[T B12  Aktivace INDIKATORL

c.rele

IS 3, W5l [ 52 53 54 55 S6[ 57 [ 58
Definice WD D2 D3 D4 D5 D& DF [ DB
podminek  Indikace obsazeni - vadalenéd detekbony/snimace

st v 52 53 54 I~ 56 157 [ 158
[T D1 w D2 3 D4 [ D5 D6 [ D7 [ D&

oK | Cancel |

panel, takze obsluze indikuje obsazenost koleje.

Zhlavik mtze takto pouzit 4x relé, tj. pfi spojeni 2x Zhlavikd, Ize indikovat volnost az 8 koleji/Gseku.

prioritu pied programovou funkci.
Konfigurace piestavnikd a funkce

Festavnily

I~ Povolit pfijern paketi DCC [pakety ovlad. piislufenst]

I~ Povolit reset cesty pres DCC (povel  ned)

|1 3. pocatecni DCC adreza [format LEMZE . max 1300)

x|

| Relé 1.1417.32] Relé1516 | Snimase/det. | Indikaceobsaz. DCC |

x|

_\ /_ SN1 DET DET SN2
/7 \
t ZHLAVIK A D1 02 ZHLAVIK B
R9
RS485 RS485-

Situa¢ni pfiklad na obrazku- stani¢ni kolej obsahuje 2x snimace a
2x detektory obsazeni. Pokud se aktivuje Indikator pro relé¢ 9
(zhlavik A), + vyberou jako detekované prvky mistni vstupy
S1,D1 a vzdalené vstupy S2,D2, tak relé 9 bude sepnuté,
kdykoliv néktery ztéchto 4 prvkta bude aktivni (fce OR).
Predpoklada se, ze relé spind LED indikaci obsazeni na ovladaci

Funkce Indikator ma

5.6 Konfigurace DCC prijmi povelu

Zhlavik muze piijimat DCC povely a pouzit je ke stavéni cest,
misto tlacitek.

Povolit pFijem paketi DCC- povoleni pfijmt paketd, nutné
Pocateéni DCC adresa — nastaveni baze adresy pro Zhlavik.
Tato adresa urcuje umisténi Zhlavika v rozsahu adres DCC
pro ovladani vyhybek. Povel na tuto adresu je ekvivalentni
stisku RST tlacitka (viz nize). Povel na adresu N+1 aktivuje
prvni vlakovou cestu. Povel N+2 aktivuje druhou vlakovou
cestu atd.

Povolit reset cesty pies povel N+0 povel- pokud je povoleno, 1ze pfes DCC povel na pocateéni adresu (N+0) rusit i vlakovou

cestu.
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6. Konfigurace vliakové cesty

Kliknutim na vybrany fadek v tabulce cest 1ze oteviit dialog pro detailni volby dané cesty. Nastaveni cesty je rozdéleno do 3
zalozek.

6.1 Sekvence stisku a kontrolni mechanismy — obr. 6

Do pole ODKUD a KAM se zadava pofadi stisku tla¢itek. Cislo 0 znamena Ze, definice neni platna a bude pfi funkci modulu

ignorovana. Shoda cisel tlacitek neni dovolena, cesta je ignorovana.

Pokud jsou nadefinovany dvé cesty, se stejnou kombinaci tlaéitek, je vybrana ta s niz§im potadim, pokud spliiuje podminky

rezimu dopravni cesta/posun. Lze mit napiiklad definovany dvé stejné kombinace tlacitek- jednu pouze pro posun, druhou pro

dopravni cestu s rozdilnym ovladanim ndvésti a relé.

x
Sekvence Haditek / kantrola | Poloha wyhibek. / relé I Signalizace ndvésti I

ODKUD KAM
TLACT |2 5‘ TLAC2|3 vl Typ cesty: [V Dopravni cesta | Posun [ Nezabezpedeny posun

£ koleje ID Ev [~ WYiezd DCCTFizeni: [~ povoleno [~ Zkufebné zablokovat
Tlaé. ZRUS: [~ ZRU31 [ ZRUs2
Mazev cesty, popis odigzd z 1. koleje

Kontrola obzazeni - lokaln detektary/snimade
WDl [wD2 [ D3 [ D4 [ D[ DE [ D7 [ DB
K.ontrola obzazeni - vedalené detektory/snimace
M [ Dz [ @3 [ D4 [ D5 D6 [ DF [ D8
I
K.ontrola obsazeni - lokalni detektory/snimade EXT

L 2= 0 A - 0 < i o 2 v R i e

Kontrola obzazeni - vadalené detektory/snimace ExT

LI 2 1 T B e 0 B e B O 3 B DA L0 i 3 14

oK | Cancel

Cislo stani¢ni koleje —oznaGeni stani¢ni koleje kterd je soucasti cesty (1..15) a provadi se kontrola kolize sou¢asnych vjezdu. 0=
nedefinovéano, bez kontroly.

Rezim vjezd je tieba zvolit, pokud je vjezd na identifikovanou stani¢ni kolej (viz kontrola). Modul dovoluje kombinaci vjezd-
odjezd nebo odjezd-odjezd ze stejné koleje, ale nikoliv vjezd-vjezd (ochrana kolize) . Posun ma vzdy ptiznak vjezdu.

Obr. 6.1

U kazdé cesty se voli, zda je typu dopravni cesta (rychlostni navésti) nebo/a posun (navésti Posun dovolen). Cesta typu posun
se voli stejnou sekvenci tlacitek ¢€.1..14 za soucasného drzeni tlac¢itka POSUN. Rezim nezabezpeceny posun zméni navéstni
znaky na ,,nezabezpeceny posun®.

Pokud je cesta povolena vyvolat ptes DCC ptikazy, nutno aktivovat volbu DCC Fizeni. Adresa DCC povelu je N+ ¢islo dopravni
cesty, kde N je bazova adresa.

Pfi testech je mozné cestu ZkuSebné zablokovat, ze Zhlavik ptfi vyhledavani kombinace tlacitek tuto definici preskoci.

Kazdou cestu 1ze pojmenovat pro prehlednost do pole Nazev cesty. Pozor, tyto udaje se neukladaji do paméti Zhlavika, pouze do
datového souboru. Tj pii uploadu dat texty zmizi.

Pied aktivaci dopravni cesty se provadi kontrola volnosti trasy- mistni vstupy detektoru obsazeni D1..DS8, a vzdalené vstupy
rD1..rD8. Kontroluji se vybrané vstupy, ostatni se ignoruji. Pokud je néktery z vybranych vstupl detekce aktivni, je stavéni
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cesty zamitnuto pro kolizi. Cesta typu posun kontrolu obsazenosti neprovani, z divodid vétsi variantnosti provozu. Obdobné se
kontroluji i signaly z EXP modulu

V konfiguraci periferii Zhlavika Ize nahradit vstupy detektorti za vstupy snimact S1..S8 a rS1..rS8, zde v dialogu 6.1 se opét
zaSkrtavaji ty samé polozky D1..rD8 ale jejich vyznam je zaménén za vstupy senzord. Obdobné D9..rD16

6.2 Postaveni viakové cesty- obr. 6.2

Vlakova cesta se stavi pfepnutim vyhybek. Vyhybky ¢. 1..8 maji vystupy pfimo na modulu ZHLAVIK 2, vyhybky €. 9..16 se
ptipojuji k expanznimu modulu ZHL-EXP

U kazdé vyhybky se voli ti'i stavy (neni soucdsti cesty, rovné, odbocka). Pokud vyhybka neni soucasti cesty, dovoluje
ZHLAVIK postaveni soucasné celkem 2 cest, ale tyto cesty nesmi spole¢né sdilet Zadnou vyhybku.

v

zpozdéni — kap. 5.

Soucasti cesty je i definice sepnuti relé 1..16, ale ty jsou sepnuty az jako posledni operace, po nastaveni navésti. Z vyjimkou
R13,14, které spinaji ihned, pfed stavénim vyhybek.

[ Konfigurace tratové cesty £.1 il

Sekvence Hatitek / kontrola Poloha wyhibek / rele | Signalizace navésti I

Wyhpbka 1 Wohpbka 5
£ HIC  ODBOC | @& NC ¢ ROVNE ¢ ODBOC |
Wyhybka Wyhybka B
NI & ROYNE  ODBOC | @ NIC ¢ ROVNE ¢ DDBOC |
Wyhybka 3 hubk

(‘“ NC & ROVNE  ODEOC | & NC ¢ ROVNE C ODBOC |
Wyhybka 4 Yuhybka &
# NC ¢ ROVNE ¢ ODBOC | & NC ¢ ROVNE ¢ DDBOC |

Sepnuli relé: MRl WR2[TR3I[ R4 RE [T RE [ R7 [ RB
[T RI [ RO BRI R1Z[C R13[” R14[ R15 [ R16

Wohpbka 5

Wyhpbka 1
+ NIC " ROVWE ¢ ODEOC | & NIC " ROVNE ¢ ODBOC
Wokpblka 1 Wkpblka 14
& NIC ¢ ROVNE ¢ ODBOC & NIC ¢ ROVNE ¢ ODBOC |

Wyhypbka 11 Wyhywbka 15
@ MC ¢ ROVME ¢ ODBOC | A — |

Wuhpbla 1 Wyhyubka 16
o+ MIC " ROVWE ¢ ODEOC @ NIC ¢ ROWNE ¢ ODBOC

Seputi eléExT: | R17[C R18 [ R13M R20F R21 [~ R22 [~ R2a I~ R24
[ R25[ R26[ R27[ R28[ R23 [ R30[ R31 [ R32

1].9 | Cancel |

Obr. 6.2- staveni cesty a relé

6.3 Signalizace navésti - obr. 6.3

V zéloZce se definuje navaznost navéstidel a povolena rychlost, ktera je signalizovana. ZHLAVIK V2 ma definovanou zavislou
navéstni soustavu CSD/CD a proto naveéstidla signalizuji 4 stavy: STUJ, VOLNO (max. trat’ rychlost) , 40kmh pfivolavaci navést
(opatrna jizda).
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i Konfigurace tral’ové cesty £.1 x|

Sekvence flagitek / kontiola | Poloha wyhibek /relé  Signalizace navesti

[T opak. znaku Mz
M awést 3

[0 & [red navst =l

opak. znakuil opak. znaku nasl navést it e st
[EN Mawést 1

[0 & [red navst =l [t =] |vowo i [vzayvanD =]

Signalni znaky pro dopravni cestu, Pfi posunu signalizowan widy "POSUN DOVOLEN"

W AT zrudit navéstni znak [V AUT znudit vlakovou cesty [~ AUT zmgit i posun
SN4 ~ ~

SH4 -

SNE e

SHE

SHY

SHE

SH3

SH10

SH11 =

OK | Cancel |

V dialogu je graficky zndzornéna polohova vazba navéstidel N2, N1 a ndvazna navésti. U navésti N1 az N3 se voli jejich Cislo
(S-com vystup) v rozsahu 1..15 a signalizovana rychlost . Pokud neni navést pouzita, je tfeba nastavit ¢islo = 0. Navéstidla se
vzdy definuji od N1, tj stanice s jednim odjezdovym navéstidlem se definuje N1.

Obr 6.3. signalizace navesti

Zavislost navéstidla N1 na dals$im znaku se definuje bud’ jako ¢islo konkrétni navésti nebo pevné zvolena rychlost. Lze vybirat
z Cisel naveésti na mistnim modulu [N1..N22] nebo na vzdaleném modulu Zhlavika [Rem:N1..Rem:N22] nebo pevné
piednastavenou rychlost [STUJ, 40khm, VOLNO]. Napfiklad vjezd do koncové stanice bude mit vzdy jako naslednou rychlost
STUI.

Opakoviani znaku nasl. nav. — pokud je navést 1 umisténa pfed ndslednou navésti na nedostatecnou zabrzdnou vzdalenost,
signalizuje se pri aktivaci této volby na N1 opakovaci znak navésti . Nasledna navést mize byt umisténa i na druhém Zhlaviku
[volba Rem:N1..Rem:N22] .

Opakovani znaku N1 — pokud je navest 2 umisténa pied navésti 1 na nedostate¢nou zabrzdnou vzdalenost, signalizuje se pti
aktivaci této volby na N2 opakovaci znak naveésti 1.

Automatické ruSeni navéstniho znaku — pfi aktivaci volby modul kontroluje podminku, pfi jejimz splnéni se nuluje navésti na
STUJ (ale cesta je stale aktivni). Lze vybirat ze lokalnich senzori a detektorti obsazeni [S1..S16, DET1.. DET16] nebo
vzdalenych senzord [Rem:S1..Rem:S16, Rem: DET1..Rem: DET16]

Automatické ruseni cesty — ptfi aktivaci volby modul kontroluje podminku, pii jejimz splnéni se nuluje cesta, vypnou relé a
navésti vrati na STUJ.. Lze vybirat ze lokalnich senzorti [S1..S8 = okamzik zaclonéni senzoru, /S1../S16 = okamzik odclonéni
senzoru nebo vzdalenych senzord [Rem:S1..Rem:S16, /Rem:S1../Rem:S16] z druhého Zhlavika. Vlakovou cestu lze vzdy rusit
tlacitkem RST. Pokud je aktivni rezim C relé 15,16 pro zastaveni vlaku v DCC rezimu, je doporuc¢eno aby odjezdovou cestu vzdy
ukoncovala spadova hrana senzoru pted vjezdovym navéstidlem, pies které vlak ,,projizdi“. Viz kap. 5.

Automaticky rusit i posun — je-1i aktivni, je pro aktivaci senzoru zrusena i cesta typu posun. V ostatnich pfipadech je nutné cestu
zrusit tlacitky RST , nebo selektivné POSUN+RST (ruSeni jen posunové cesty)
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7. Kopirovani a nulovani definice cesty
V menu Konfigurace lze také provadét kopirovani definice cest (pro snadné&jsi upravu) a nulovani.

8. UloZeni dat do modulu

V menu Prenos se vybere funkce Ulozit data do modulu. 'V dialogu se vybere ktera ¢ast dat se ulozi. Pokud se konfiguruje modul
nove, pouzijte vzdy volbu ,.konfig. pFestavnikl + vSechny cesty”, kterda kompletné pfenese vSechny data. Pti provadéni zmén a
oprav lze pouzit ostatni volby pro zkraceni ¢asu pienosu. Ulozena data jsou ihned platnd a je mozno vyzkouset stavéni cest.

Data
{~ konfig. prestavniki bez cest

* konfig. prestavnikil + viechny cesti

" pouze wybranou cestu

Store Cancel

Obr. 8 volba uloZeni dat do modulu

9. Naéteni a verifikace dat
Funkce Prenos/ Nacist data a Verifikovat slouzi pro na¢teni kompletnich dat z modulu ZHLAVIK ptipadné kontrolu shody.

10. Testovani funkce ZHLAVIK — obr. 9

Pro testovani funkce periferii (vyhybek, relé, navéstidel, snimact) slouzi v menu Konfigurace/Test periferii ZHL. Pted
testovanim je tfeba zrusit vSechny vlakové cesty (tj. nejlépe vypnout/zapnout modul).

Vyhybky — zvolte ¢islo vyhybky, polohu a vlevo tlacitkem Set se provede operace. Nutno provést nejprve konfiguraci
prestavniki!

Relé — zvolte cislo relé, které maji byt sepnuty a vlevo tlacitkem Set se provede operace sepnuti a rozepnuti. Pozor, pokud
macelo R9...12, 15,16 zapnuto alternativni funkci, je tato prioritnéj$i nad ruénim nastavovanim.

Navéstidla — zvolte &islo navéstidla a znakovy kod (S-com, CSD) a vlevo tlagitkem Set se provede operace nastaveni znaku.

Tlaéitka, senzory, detektory — tlagitkem Cteni vstupu se zapina periodické &teni vstupi s opak 1x sec. Nelze soudasné nic
nastavovat! Vstupy jsou graficky zobrazeny v dialogu poli vpravo dole

[ Test a manualni fizeni periferii 10 x|

€ ovng " odbotka

prestaunik & ’—polohai

M=

rels

TR R2 [ R3 [ R4 [ RS [ RE [ R7 " R Set

I~ Ra [ RO R R120C R12 R141 R R16

navéstidla

I [kod navast =l Set
SM1  snimat  SN8 TL  fladitke  TL& TL14

goooooon ooodooooooooooon

DET1 obsazeni DETA

00000000 Clonivoupuzep | ZAVAIT |

Obr. 9 Funkce testovani periferii

Menu _Konfigurace/Test periferii EXP je podobné , slouzi k testovani periferii na expanznim modulu.
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11. Simulace vzdaleného modulu ZHLAVIK - obr. 10

Pro testovani navaznosti navéstidel a pripadné funkei pii aktivaci vzdalenych senzorii a detektor obsazeni program PC nabizi
moznost simulace vzdaleného ZHLAVIKa. Pfi této simulaci je nutné vypojit konfiguraéni propojku.

ol
V dialogovém okn€ (obr. 10) se voli rychlostni znak

Nawést 1 «| Mavéstb - Navést 11 - SR ) ’ r

e CETET (L LTI Lo Y| navéstidel vzdaleného Zhlavika [STUJ40kmh, VOLNO,

Navést2 [oTU x| MawEst? [eTu) =] Mawestiz 5Tl | pfivolav.n.] a taky simulace aktivace/deaktivace senzori a

Navést3 [5TL) 7| MawEsts [sTO) o LA A S| detektord obsazeni. Zména stavu je speriodou 0.6 sec

Mt 4 5 newsts 5 s Fo— g pfenesena do pripojeného modulu ZHLAVIK a tak je mozné

avesl STLY - Aves STLL - dves STUJ - , . , v -

I I testovat spravnost definice cesty.  Zaroven je zobrazeno,

Nevia [srus —— w] MNevdsti0 ot o] MadIS o] které navéstidla jsou pfedmétem dotazli pfipojeného Zhlavika,
tj. zjistuje jejich stavy pro modifikaci vlastnich navéstnich
znakd.

Zhlavik se dotazuje na niwésti & 0 a 0

Simul serzoru Fs1rrs2rs3ar s4 S5 S6[ 57 s8

Obr. 10. Servisni kontrola periferii a vstupti
[~ 53 [ 51017 S11 S121° 131 51417 S15[ 516 :

Simul obsazeni Frm[ o2 o3 D4 DsE[ D D7 [ DB
D9 [ DI0 DI D12 D13 D140 DS DiE

Upozornéni:

Pro simulaci komunikace ZHAVIK <> ZHAVIE
nutno odpojit konfig. propojku na DPS

Pfijato zprav: 1]

12. Uvedeni do provozu

Po nakonfigurovéani cest a odzkouSeni je nutné odpojit konfiguraéni propojku a piipadné spojit oba ZHLAVIKy konektorem
LINK nebo RS485 . Kabel je 3 vodiCovy s propojenim : G=G, R=T, T=R. Pti zapnuti napajeni musi oranzové LED obou
modull blikat synchronné s periodou 0.3 sec., coz je ptiznak funk¢éni komunikace.

Historie:
18.1.2012 VB - sestaveni dokumentu
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